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SPECIFICATION DE LA PASSERELLE MASTERCAN CANMK-4I4O 

 
 

Date Numéro de révision Objet de la modification 

18/01/2017 00 Original. 

25/07/2017 01 Ajout détail sur la LED de vie de la passerelle. 

18/03/2019 02 Ajout vue éclatée du montage rail-DIN. 
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1. GENERALITES 
 

1.1. Description 
 
La passerelle MasterCan CanMK-4I4O (4 Inputs / 4 Outputs) permet, aux indicateurs compatibles, de disposer 
de 4 entrées et 4 sorties sur le bus MasterCan. 
Se référer à la notice du logiciel de l’indicateur pour s’assurer de la bonne compatibilité. 
 
La passerelle dispose de : 
 4 sorties. (Contacts secs libres de tout potentiel) 
 4 entrées TOR (TOR = Tout ou rien) opto-couplées nécessitant une alimentation externe.  
 Liaison bus Can MasterCan pour le pilotage de la passerelle. 
 Liaison RS232 pour le raccordement d’un répétiteur de poids. (Exemple : RP60HL) 

  
En option avec l’ajout d’une carte analogique 0-10V ou 4-20mA, la passerelle dispose d’une sortie analogique 
isolée galvaniquement pour transmettre l’information de poids. 
 
En cas de perte de communication sur le MasterCan la passerelle CanMK-4I4O offre un mode repli permettant 
de fixer l’état des 4 sorties ainsi que de l’éventuel sortie analogique. (Voir 3. La carte CanMK-4I4O) 
 
 

1.2. Montage rail-DIN 

 

Légende : 

A : Boitier ABS du module CanMK-4I4O. 

B : Embase d’accueil du module CanMK-4I4O 

pour créer le réseau bus CAN MasterCan sur le 
rail-DIN. 

C : Connecteur entrée du bus MasterCan avec 

l'alimentation +VSupply. 

D + E : Borniers débrochables des sorties 

OUTPUTS. (Out 1, Out 2, Out 3, Out 4) 

F + G : Borniers débrochables des entrées 

INPUTS (In1, In2, In3, In4) et de l’option sortie 
analogique 0-10V/4-20mA. (ANALOG OUTPUT) 

H : SUBD9 en face avant avec la RS232. 

I : Rail-DIN réceptacle des modules. 

J : Aperçu de l'embase d’accueil d'un module 

CanMK suivant. 
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2. SPECIFICATIONS 
 
 

2.1. Alimentation de la passerelle 
 
La passerelle s’alimente via +VSupply du connecteur bus MasterCan. (Voir 4. Implantation & Raccordement) 
Tension d’alimentation : 12VDC ou 24VDC. (Minimum 10VDC – maximum 28VDC) 
Consommation de la passerelle : de 1,5W jusqu’à 3W avec l’ajout d’une carte analogique. 

(Soit sous 12VDC : de 125mA à 250mA avec l’ajout d’une carte analogique) 
 
 

2.2. Entrées TOR opto-couplées 
 
Les quatre entrées In1, In2, In3, In4 sont disponibles sur borniers débrochables. Elles sont reliées entre elles 
par une borne commune. 

 

Caractéristiques des entrées opto-couplées : 
Tension d'entrée : 12VDC à 24VDC. 
Courant max. consommé par entrée : 10mA max. 
Il est IMPERATIF que le 0V extérieur des entrées soit relier à la terre de l’alimentation externe. Si cela 
n’est pas possible il faut le relier sur la terre de la passerelle, mais cela supprimera l’opto-isolation. 

 
 

2.3. Sorties relais 
 
Les quatre sorties Out 1, Out 2, Out 3, Out 4 sont disponibles sur borniers débrochables. 

 

Caractéristiques des relais : 
Tension Max : 48V en continu ou alternatif. 
Courant Max : 1 Ampère en continu ou alternatif. 

 
 

2.4. Affectation des Entrées / Sorties 
 
L’affectation des Entrées et des Sorties est fonction logiciel de l’indicateur, se référer au manuel d’utilisation et 
de paramétrage du logiciel. 
 
Exemples d’affectation : 

 Mode Industrie 
Mode chargement 

(IDLC-2) 

Mode gestion de 
Feux/barrière 

(IDLC-2) 

Out 1 Seuil N°1 Seuil bas Seuil bas 

Out 2 Seuil N°1 Chargement en cours Pesée faite 

Out 3 Seuil N°3 Chargement en Petite Vitesse (PV) Non-Utilisée 

Out 4 Acquittement d’une demande Chargement en Grande Vitesse (GV) Non-Utilisée 

In1 Demande d’impression Départ/Reprise d’un cycle Non-Utilisée 

In2 Demande de mise à zéro Suspension du cycle Non-Utilisée 

In3 Demande d’effacement de la tare Annulation du cycle Non-Utilisée 

In4 
Demande de tarage 

(Tare semi-Automatique) 
Autorisation de chargement Non-Utilisée 
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2.5. Option sortie analogique 0-10V / 4-20mA 
 
L’option 0-10V ou 4-20 mA permet de transmettre l’indication du poids Brut ou du poids Net : 

 Sous forme d’une tension  évoluant de 0VDC pour 0 kg à 10 VDC pour la portée maximum de la bascule. 

 Ou d’un courant évoluant de 4mA pour 0 kg à 20mA pour la portée maximum de la bascule. 
 
Pour cette option, il est nécessaire de rajouter une carte option analogique dans la passerelle CanMK-4I4O : 

 Carte option analogique 0-10V, code commande : 101 095 110. (LED verte sur la carte option 
analogique) 

 Carte option analogique 4-20mA, code commande : 101 095 120. (LED rouge sur la carte option 
analogique) 

 
Pour plus de renseignement sur les cartes options analogiques, se reporter aux manuels de ces dernières. 
 

2.5.1. Raccordement de la sortie analogique 
 

 

Il est impératif d’utiliser un câble blindé pour effectuer la liaison avec le système distant, la tresse de blindage 
devra obligatoirement être reliée à la terre. 
Le point froid (I-) de la sortie 4-20mA correspond à la "masse électrique". 
 

2.5.2. Réglage de la sortie analogique 0-10V ou 4-20mA 
 
Le réglage de la sortie analogique s’effectue grâce à l’indicateur qui pilote la passerelle. 
 
  Positionnez la carte option 0-10V ou 4-20mA à l'emplacement prévu. (Voir 3. La carte CanMK-4I4O) 

 
  Connecter un voltmètre entre les bornes 3 et 4 du bornier à vis pour le réglage du 0-10V ou un 

ampèremètre entre les bornes 3 et 4 du bornier à vis pour le réglage du 4-20mA. 
 
  Connecter la passerelle CanMK-4I4O avec l’indicateur associé. 

 
  Se reporter au manuel d’utilisation et de paramétrage du logiciel de l’indicateur pour le détail du 

réglage de la sortie analogique. 
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3. LA CARTE CANMK-4I4O 
 

 

Accès carte CanMK-4I4O : 
Désengager les clips supérieurs puis désengager 
les clips inférieurs (voir 4. Implantation & 
Raccordement), on peut alors ouvrir le boitier et 
accéder à la carte comme représenté ci-contre. 

ST1 à ST4 : Respectivement le mode repli des sorties Out 1 à Out 4. 

   Si repli sortie à 0. 

   Si repli sortie à 1. 
 
ST5 à ST8 : Paramétrage du numéro de station de la passerelle sur le bus CAN. 

N° Station 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 
ST8 (N4)                
ST7 (N3)                
ST6 (N2)                
ST5 (N1)                

 
ST9 : Mode réservé Usine. (Mise à jour logiciel) 
 
ST11 : Non-utilisé. 
 
ST13 : Sert pour mettre la résistance de 
terminaison sur le bus CAN. 
 

ST10 : Accès au paramétrage via RS232. (Voir 5. Paramétrage via 
RS232 (Configuration Spécifique)) 
 
ST12 : Mode repli de la sortie analogique. 

   Si repli sortie analogique au minimum. (0V ou 4mA) 

   Si repli sortie au maximum. (10V ou 20mA) 
 

DL1 :  LED de vie de la passerelle. (Voyant bleu) 
 Eteinte fixe : problème sur la passerelle. 
 Allumée fixe : mode réservé usine. 
 Clignotement allumé long/éteint court : mode paramétrage. 
 Clignotement allumé court/éteint long : en fonction, en attente 

d’information de pilotage de la passerelle. (Par un indicateur par 
exemple) 

 Clignotement rapide : en fonction, pilotage de la passerelle (par 
un indicateur par exemple) en cours. 

DL10 :  LED d’alimentation de la passerelle. 
(Voyant vert)  

 Eteinte fixe : passerelle hors-tension. 
 Allumée fixe : passerelle sous-tension. 
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4. IMPLANTATION & RACCORDEMENT 
 

  

Légende : 

A : Entrée bus MasterCan. (MasterCan_IN) 

B : Sortie bus MasterCan. (MasterCan_OUT) 

C : Borniers débrochables Entrées In1, In2, In3, In4 et Sortie 

analogique. (Bornier_Haut) 

D : Borniers débrochables Sorties Out 1, Out 2, Out 3 et Out 4. 

(Bornier_Bas) 

E : Liaison RS232. (SUBD9) 

F : Voyants d’état des Entrées In1, In2, In3 et In4. (Voyants 

rouges) 

G : Voyants d’état des Sorties Out 1, Out 2, Out 3 et Out 4. 

(Voyants verts) 

H : Verrouillage fixation Rail-Din. 

I : Voyant d’alimentation de la passerelle. (Voyant vert) 

J : Voyant de statut de la passerelle. (Voyant bleu) 

K : Clips supérieurs de fermeture du boiter. 

L : Clips inférieurs de fermeture du boiter. 

 

 
 

Broches 1 2 3 4 5 6 7 8 9 

RS232 Terre RX TX N.C. N.C. DTR 0V N.C. N.C. 

Bornier_Haut 
Commun 

Entrées InC 
Entrée 

In1 
Entrée 

In2 
Entrée 

In3 
Commun 

Entrées InC 
Entrée 

In4 
Sortie 
Ana. - 

Sortie 
Ana. + 

 

Bornier_Bas Sortie Out 1 Sortie Out 2 Sortie Out 3 Sortie Out 4  

MasterCan_IN Terre CAN_H CAN_L +VSupply 0V     

MasterCan_OUT Terre CAN_H CAN_L +VSupply 0V     
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Il est faut que le 0Vextérieur des entrées (commun InC) soit relier à la terre de l'alimentation 
externe. Si cela n'est pas possible il faut le relier sur la terre de la passerelle, mais cela supprimera 
l'isolation galvanique. 
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5. PARAMETRAGE VIA RS232 (CONFIGURATION SPECIFIQUE) 
 

5.1. Paramétrage via RS232 
 
Pour cela il faut : 
 Relier le PC (sur  Com1) avec la passerelle. (Sur RS232) 
 Lancer le logiciel HyperTerminal ou un logiciel émulateur de terminal équivalent. 

Sous HyperTerminal : 
- Donner un nom à la connexion et valider. (TERMINAL.COM) 
- Ensuite dans la rubrique "Connecter en utilisant" il faut valider "Diriger vers Com1". 
- Puis, on configure la connexion en 19200 Bauds, 8 bits, pas de parité, un stop, et aucun contrôle de flux. 
 Mettre hors tension la passerelle, ouvrir le boitier et positionner C2 (strap ST10), voir 3. La carte CanMK-

4I4O. 
 Refermer le boitier et mettre sous tension la passerelle, on obtient le menu ci-dessous à l’écran 

d’HyperTerminal : 
CanMK-4I4O V:0.0  
1 : PARAMETRES RS232  5.2. Paramétrage de la liaison RS232 : 1 
2 : PARAMETRES CAN  5.3. Paramétrage de la liaison MasterCan : 2 
8 : MODE TEST CanMK-4I4O  5.4. Accès au mode test de la passerelle : 8 
9 : FIN MODE PARAMETRAGE  5.5. Fin du paramétrage : 9 
Votre choix ? :  

 
 

5.2. Paramétrage de la liaison RS232 : 1 
 
Appuyez sur la touche 1, on a alors les paramètres de la liaison RS232 ci-dessous à renseigner : 

 

DRIVER RS232     :XX  Entrer le pilote désiré, et valider par . 

00 = Rien. 

01 = Répétiteur de poids. 

03 = Réservé. 

 

TYPE   (0/1)     :0  Entrer le type de liaison série désiré, et valider par . 

0 = RS232 sans test de DTR. (Toujours utiliser ce type) 

1 = Non-utilisé. 

 

SPEED            :X  Entrer la vitesse de communication désirée, et valider par . 

1 = 1200 bauds. 

2 = 2400 bauds. 

4 = 4800 bauds. 

9 = 9600 bauds. 

0 = 19200 bauds. 

3 = 38400 bauds. 

5 = 57600 bauds. 

 

BIT    (7/8)     :X  Entrer le nombre de bits désiré, et valider par . 

7 = 7 bits. 

8 = 8 bits. 

 

PARITY (0/1/2)   :X  Entrer le type de parité désiré, et valider par . 

0 = Pas de parité. 

1 = Parité impaire. 

2 = Parité paire. 
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STOP   (1/2)     :X  Entrer le nombre de bit de stop désiré, et valider par . 

1 = 1 bit de stop. 

2 = 2 bits de stop. 

 

ADDR No          :XX  Entrer le numéro de station désiré, et valider par . (De 00 à 99) 

Dans le cas du pilote 01 (Répétiteur de poids) ce paramètre permet 

notamment de définir un numéro de station pour le répétiteur raccordé. 
 
Ensuite on retourne au menu. 
 
 

5.3. Paramétrage de la liaison MasterCan : 2 
 
Appuyez sur la touche 2, on a alors les paramètres de la liaison MasterCan ci-dessous à renseigner : 

 

DRIVER CAN       :XX  Entrer le pilote désiré, et valider par . 

00 = Toujours utiliser cette valeur. 

 

SPEED            :XX  Entrer la vitesse de communication désirée, et valider par . 

00 = 125 kbauds. 

06 = 62.5 kbauds. 

12 = 125 kbauds. 

25 = 250 kbauds. 

50 = 500 kbauds. 

 
Ensuite on retourne au menu. 
 
 

5.4. Accès au mode test de la passerelle : 8 
 

 

Fonctionnalité pour la maitenance de la passerelle. 
Réservée au personnel habilité a effectuer les opération de 

maintence de la passerelle !  

 
 

5.5. Fin du paramétrage : 9 
 
Appuyez sur la touche 9, on a alors le message "Remove jumper Conf 2" qui s’affiche. 

On peut mettre hors tension la passerelle, ouvrir le boitier et enlever C2 (strap ST10), voir 3. La carte CanMK-
4I4O, refermer le boitier et mettre sous tension la passerelle. 
La passerelle démarre alors avec les paramètres renseignés au préalable. 
 
 



 

 

 


